
DUCO ロボット
スマート製造に向けた具身知能ロボティクス
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会社概要

◆ 2014年に設立され、11年間の製品開発の実績で、中国のロボット発展史上、複数の一位を生み出した。

◆ 全国をカバーする販売・サービス網を持ち、マレーシア、日本などに支社・弁事処を設立している。

◆ 業界のリーダーとして、DUCOロボットは独自のコア技術、コア部品、コア製品及び業界システムソリューションを一体
化した全産業バリューチェーンを形成し、各業界に自動化アップグレードサービスを提供する。

30+
ロボットの種類

200+
従業員数

中科新松は2014年に設立され、次世代インテリジェントロボットの研究開発に特化しています。会社設立当初、新松グループのインテ

リジェントロボットサブブランド「新松多可（DUCO）ロボット」を立ち上げました。中科新松は新松のイノベーションDNAと職人精

神を継承し、共通の価値観を経営理念に深く根付かせています。現在、中科新松は複数の分野で外国技術の独占を打破し、すべてのコア

コンポーネントを自社開発で実現しています。



◆国家初回選定「専精特新」小巨人企業

    国家重点支援「専精特新」小巨人企業（初回認定）

◆国家知的財産優良企業

◆ハイテク企業認定

◆工信部（工業情報化部）スマート製造モデルプロジェクト・

優秀シナリオ選出

◆中華全国総工会「労働者先鋒号」（労働模範チーム）表彰

◆上海市ハードコアテック企業トップ100選出

◆上海市科技小巨人企業

◆上海市企業技術センター認定

◆上海市科学技術進歩一等賞

◆上海市特許デモンストレーション優秀企業

◆上海市「専精特新」中小企業認定

◆年間インテリジェントロボットベンチマーク企業

◆上海市五一労働奖状

国家レベルの認定・栄誉

上海市レベルの認定・栄誉

ブランド栄誉

◆ CCTV『具身智能（エンボディッ

ドAI）分野 サンプル企業』に選出

◆ CIIF表彰

◆ベストセラーブランド賞

◆最優秀ブランド賞

◆優秀ブランド賞

◆年間技術革新製品賞

◆栄格技術革新賞

◆アーンスト・アンド・ヤング（EY）

最も潜在力のある企業賞

認定・栄誉



発展の過程です



国内（研究開発＆事務/生産基地）

总部（上海金桥）

Shanghai Jinqiao

海外（支社/弁事処）

グローバル配置

生産基地（上海浦東臨港）
Shanghai Lingang

研究開発＆事務（上海浦東金橋）
Shanghai Jinqiao

メキシコ弁事処

ドイツ弁事処

日本支社

シンガポール弁事処

タイ弁事処

マレーシア支社



   7*24時間
ホットライン/オンラインサービス

グローバルサービス

36時間
オンサイトサポート

50回+ 
製品トレーニング

終身
システムの反復アップグレード

     リモート
テクニカルサポート

その他

新エネルギー産業

3C&半導体

リーディングカンパニー

自動車部品

自動車メーカー

高等教育機関



戦略的提携

パナソニックと戦略
的提携契約を締結

オムロンと戦略的
提携契約を締結

シーメンスと戦略的
提携契約を締結

VWと戦略的提携
契約を締結
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製品の資格

IP5x/6XテストレポートMTBF 30000HEX防爆認定 北米NRTLテストレポート

CE認定 国内初のTUV南德機
能安全認証を取得

SEMI S2認定

清浄等級Class 3認定

KCS認定



コアコンピタンス

1500+
プロジェクト経験

30+
輸出先の国・地域

◆自主的で制御可能なコア技術・コア部品・コア製品・OSを持つ

◆豊富な協働ロボット活用シーンの経験を持つ

◆全面的な品質管理システムを持つ

300+
特許

40%+
R&Dスタッフ

20%+
ハイエンド市場シ

ェア

110+
発明特許



DUCOの未来：
イノベーションによって発展をリードし、スマート時代の新たなニーズ
を対応する

DUCOロボット5つのコア技術により、ロボットをスマート時代へと前進

知能ロボット
ニーズ

コア部品

機能安全

知的意思決定

協力

知覚

認知

アジャイル制御

知的知覚



モジュラー関節試作品 2モジュール化関節の協働
ロボットへの大量活用

知的関節生産ライン、生産能力15000台/年 中国初の安全サーボドライバ関
節

準DDの試作品

DUCOはロボット関節の最適化、制御、製造などで豊富な経験を持つ
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コア部品技術：DUCO高出力密度関節

2013年 2015年 2020年 2021年 2023年

先進的な高出力密度関節技術により、爆発

力と高速応答の問題を解決

各関節には56の異なる测点とテストシステ

ムがある。各関節は19時間のテストを経て

、最終的な協働ロボットアームに組み立て

られる

60種類のテスト項目が含まれており、72
時間のバーンインテストが実施されている



コア部品に関する技術：DUCO関節OS–独自

·リソース使用率が低い   ·演算速度が速い   ·容易なソフトウェア開発   ·独自の知的財産権   ·国産チップ適用

業界独自の関節OSは、チップの計算力をさらに最適化し、重要な技術的問題を解決し、関節の機能と性
能をさらに向上させる

軽量リアルタイムOS

コアテクノロジー

1.モータ制御アルゴリ
ズムの枠組み

割込みの同期・非同期
トリガおよび呼び出し

2.電気ドライブのセンシ
ング

リアルタイムデータの
処理および配信

3.関節電子制御アプリケー
ションインタフェース

新型浮動小数点/固定小
数点LLDセット
(LoWLevel Driver)

4.チップリソースの最適化
構成

PWM、ADCSPI、
CANDMA、EXTI

電子制御システムのコ
アアルゴリズム

電気駆動ハードウェア
およびセンサ

高速同期開発通信

1.电机控制算法框架

中断的同步
异步触发及
调用

3.汽车电控应用层接口

新型浮点/定点
LLD集(Low 

Level Driver)

2.电驱传感感知

实时数据的
处理及派发

PWM、ADC
SPI、CAN

DMA、EXTI

4.芯片资源优化配置

软件架构方案

交互1

交互2

交互3

电控系统核心算法

电驱硬件及传感器

高速同步开发通信

接口定义

交互对象

软件复用成本：极低
（仅烧录工时费）

芯片资源

3.关节电控应用层接口

ソフトウェアの構造計画 インタラクションの対象



·重量は従来の制御キャビネットの50~70%

·輸送や取り付けに便利で、まるで1箱のリン

ゴを運んだように

· CAN

· EtherCAT

· Profinet

· TCP/IP

· Ethernet/IP

2
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2 ~14kg

さらに体積&重量を圧縮

一.安全制御 二.入出力

三.電源管理 四.モーターブレーキ

五.インターネット通信

5つの集成により、体積を縮小すると同時に、使用寿命を

延ばし、ショートや接続などの故障の危険性を減らす。

独自に開発したコントローラーのソフト
ウェアとハードウェアのシステム

さまざまなシーンに対応する複数の通信イン
ターフェイス

· RS-485

· WIFI （オプション）

·外部エンコーダ

· Modbus/TCP

入出力を統合し、単一制御ステーションロボットのコ
ストを削減

インタフェース 数量

DI ディジタル量入力 16

DO ディジタル量出力 16

AI アナログ量入力 2

AO アナログ量出力 2

SDI  安全ディジタル量入力 2

SDO 安全ディジタル量入力 2

Modbus/TCPを使用してサードパ

ーティのIOモジュールを追加する

と、入出力は

DI：256

DO：256

ロボット制御技術：DUCO統合コントローラ



より強力な作業能力をロ
ボットに与える

オープンで知的OSプラッ
トフォーム

高性能運動制御アル
ゴリズム

独自開発したロボット知的OSプラットフ
ォームは、底層から高層までのアプリ拡
張をサポートし、ロボット応用生態を構
築する。

剛性補償、時間最適（TOPP）、
高精度な力制御などのコアアル
ゴリズムを独自開発し、ロボッ
トの精度、速度、力感知性能を
全面的に向上させた。

全シーンでの知的視覚感知

2D画像AI処理アルゴリズム、3D点群ア
ルゴリズムを深く統合し、一般的なシー
ンに向け、手と目の協同作業を実現する
。

高信頼性安全システム

安全な通信プロトコル、冗長なソフトウ
ェアとハードウェアの設計、16項目の
PLd等級以上の安全機能により、人と機
械の協力の安全を厳格に保証する。

クロスプラットフォー
ム端末インタラクショ
ン
全域・クロスプラットフォームの対
話システムにより、有線・無線・モ
バイル端末・PCなどの異なる対話
方式をサポートする。

⚫ 自社開発のロボットOSを採用し、リアルタイム性を

30%以上高めた。

⚫ システムタスクの優先順位のディスパッチタイム、割

り込みの遅延時間、タスク切り替え時間は4μs以内

⚫ 工業の周期的タスクのジッタ遅延は10μs以内に制御で

き、国際先進レベルに達する。

⚫ EtherCAT通信はms周期的タスクジッタ±5us以内を実

現し、運動制御の高いリアルタイム性を満たす。

ロボット制御技術：DUCOロボットOS



長年蓄積してきた実機データと仮想シミュレーションデータに基づき、ロボットに強力な技能学習とシーン汎化
能力を持たせる。

知的意思決定技術：DUCOロボット+AI知的システム
大規模言語モデル、マルチモーダルモデルを統合し、ロボットに自動プログラミング、自主学習をさせ、ユーザ
ー自身のプログラミング、デバッグ、PLCプログラミングなどの問題を解決する。



知的知覚技術：DUCO AI視覚技術

自動ロック

基準登録

誤り識別

閉ループ修正

基準に戻る

材料皿に材料を入
れます

機械加工の自動化 3Cの自動化 実験室の自動化 電気巡検

応用シーン

<<< 2.5Dポジショニング>>>
空間6自由度の高コストパフォーマンスポジシ

ョニング方法

ポジショニング操作複合
的に掴み取る

独自開発のポジショニングマーカーCam 2D独自開発のカメラロボット

ソフトウェア特性

末端統合迅速配備

优势特征

自動ロック 高精度ポジシ
ョニング

ガイド式の配置プ
ロセス

複雑な調整は必
要ないです

シームレスなプ
ラグイン呼び出
し

グラフィカルユー
ザーインターフェ
ース

DUCOロボット制御装置



主要製品ラインアップ

GCRシリーズ協働ロボット DUCO移動協働ロボット GCR Exシリーズ防爆型協働ロボット SCRシリーズ協働ロボット

DUCOパレタイズ作業ステーション DUCO協働溶接ロボット DUCO コーヒーロボット DUCO移動搬送システム

DUCOインテリジェントロボットシリーズ

安全機能搭載

衝突検知・力/電力検出などの安全機能を装備

TUV SUD認証を取得、国内初のIEC 61508認証を通過

人間とロボットの協働作業をさらに安全に

非凡なる知能

2D/3D視覚の深層融合

高感度力覚感知・制御

クラウドロボットデータ監視・リモートOTAアップデート対応

複数デバイスのワンクリック展開＆データ遠隔バックアップをサポート 

アプリケーションアップグレード

多彩なシーン対応ソフトウェアパッケージ搭載

（溶接、パレタイジング、シーリングなど）

豊富な外部インターフェースをサポート（DI、DO、AI/AOなど）

充実したエコシステムで多様なアプリケーション開発を支援

使いやすさを追求

ドラッグ＆ティーチングによるプログラミング - 操作ハードルを

低減し、直感的に操作可能

わずか4時間のトレーニングで初級プログラミングを習得可能

環境に優しい

高負荷/自重比を実現、消費電力はわずか200W

オイル交換が生涯不要、メンテナンスコストを低減

環境評価コストを削減、カーボンニュートラル推進に貢献

8
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つのシリーズ

モデル超の製品群



バイオミメティック・ヒュー
マノイド協働ロボットアーム

バイオミメティック・ヒューマ
ノイド一体型関節モジュール

移動型ヒューマノイドロボット

具身知能ロボット

産業現場に特化した具身製品プラットフォームにより、ロボットの価値領域を再定義



汎用型協働ロボット

SCRシリーズ7軸協働ロボット

中国初の7軸協働ロボット

DUCO 協働ロボット DUCO Cobot

DSCRシリーズ双腕協働ロボット

中国初の双腕協働ロボット

SCRシリーズ協働ロボット

負荷範囲3kg~30KG
アームの長さ618mm-2000mm



GCR3-618 GCR5-910 GCR7-910 GCR10-1300 GCR12-1300 GCR16-960 GCR20-1400 GCR25-1800 GCR30-1100GCR16-2000

負荷範囲3kg~30KG アームの長さ618mm-2000mm

DUCO GCRシリーズ協働ロボット



シーン向け協働ロボット

DUCO 防爆協働ロボット/パレタイズワークステーション/溶接ワークステーション/コーヒーロボット

防爆制御キャビネット
+教示器

パレタイズワークステーショ
ン+プロセスパッケージ

溶接ワークステーション
+プロセスパッケージ

コーヒーロボット



移動協働ロボットの先駆者
工場のスマート物流変革をリードする

DUCO 移動協働ロボット

DUCO移動協働ロボット

L型

DUCO移動協働ロボット

T型

DUCO移動協働ロボット B

型

専用シャーシ輪列

移動協働ロボット用にカスタマイズされた
輪列により安定性と信頼性が向上

全方位安全保護

地上+空域、リアルタイム安全防護、人と
ロボットの安全協力を実現

完全なエコ・テクノロジ
ー・サポート
さまざまなツールを効率的に接続し、より
簡単に掴み取ることができる

統合型教示器

1画面でモバイルプラットフォームと協働
アームを可視化連動・調整を実現し、展開
をより迅速に

充電多様性

接触式/ワイヤレス/自動充電で、短時間、リ
アルタイム、および7*24日間の稼働に対応

車載統合&オープンコントローラ

オープンなプログラミング環境+複数の通
信およびデータインタフェース+自主検出
により、より多くのカスタマイズのニーズ
に対応



DUCO 伝送システム

全自動資材輸送により、フレキシブル生産システムの材料輸送の需要を満たす

モジュラー設計

柔軟な構成

柔軟な組み合わせ

全自動運転

省エネ・高効率

省スペース

拡張が容易

レール接続及び電力
供給モジュール

モノレールトロリー 転轍機 通信モジュール位置決めユニットレール

   
      

        
       

         
      

  
      



協働ロボットの活用3



DUCO ロボットの活用

デジタル労働力 各業界の異なる需要を満たす

業種

デジタルプラント 自動車産業 3Cおよび半導体 教育革新

医療健康 食品・薬品 服飾紡績 その他

応用

溶接

積卸パレタイジング

バフ磨き

知的選別

ゴム引き

組立

釘締め

品質検査

移動操作

巡検

特殊作業



代表例——自動車産業での応用

新エネルギー自動車バッテリーパック締付けシステム 自動車ステアリングホイール塗装システム エンジンオイルポンプ締め付け

アクスルセンサ、ハーネスプラグの視野検査 自動的に釘締め シャーシ縦横梁のコーキング

車体のダスト吸い取り エンジンオイル充填 減速機のコーキング



代表例——半導体産業での応用

半導体作業場--CASTプロセスの運搬 半導体Trayバッファ上下料

半導体ウエハに上下材を貼り付けます半導体チップ弾倉搬送



代表例——3Cエレクトロニクス業界での応用

メモリワークステーション

電源設置ワークステーション ラジエータ取付ワークステーション

CPU取付ワークステーション ファン取付ワークステーション

ラベル付けワークステーション



代表例——広範な工業分野

電力巡検の全体的使用 ハードディスクサーバールーム点検

コイルの投入・取出し チップの投入・取出し

チップの運搬 タバコ装置の運搬



代表例——パレタイジング溶接機産業での応用

パレタイジング業界

溶接業界



代表例——医療業界での応用

X線検査 試薬運搬 歯科手術

生物実験室検測三合一
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代表例——教育業界での応用

高等教育訓練に適合



代表例——サービス業界での応用

ティー（ミルクティー）製作ステーション コーヒー作業ステーション

三星堆（さんせいたい）文物の検測 無人販売（むじんはんばい）



スマート製造に向けた具身知能ロボティクス
Embodied Intell igence for Smart Manufacturing

中科新松有限公司/ DUCO ROBOTS CO.,LTD.

臨港産業基地：上海市浦東新区博芸路199号

ducorobots.co.jp

金橋運営本部：上海市浦東新区金滬路358弄4号楼

marketing@ducorobots.com

                       

400-088-5288
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